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Transzformacié azonos pontok nélkul a 3-DIM
segitségével
GNSS- (GPS/GLONASS/GALLILEQ), CAD- és GIS- felhasznalasok szamara

A 3-DIM a kovetkez6 termékekbdl all:

« GNSS-magassagok kilénbdz6 orszagokban (DFHBF) (Digitale Finite Element Hohenbezugsflache. URL:
www.dfhbf.de)

« GNSS-koordinatak a klasszikus orszag-helyzetrendszerben (DFLBF) (Digitale Finite Element
Lagebezugsflachentransformation)

« Klasszikus orszag-helyzetrendszer ETRS89 szerint (COPAG) (Continuously PAtched Georeferencing)

3-DIM lehetbvé tesz ETRS89-en alapuldé GNSS-koordinatak
azonos pontok nélkdli online transzformaciojat klasszikus
helyzetrendszerek helyzeti- és magassagi rendszerébe. Ezaltal
teljesiti a 3DIM a klasszikus orszag-helyzetrendszer atalakitasat
ETRS89 szerint.

A  3-DIM-adatbank pontossaga a FEM-halézat ,csempe
nagysaganak®, illetve az azonos pontok sirliségének megfeleléen
1-5 cm kozott helyezkedik el (haromdimenzidban).

A 3-DIM elényei roviden:

= Rugalmassag
e Orszagszerte GNSS-en alapul6 online és postprocessing
helyzet- és magassagmeghatarozas.
o Széleskorl tdmogatas egyéb kulsé szoftverek altal.
e Régi adatallomany atszamitasa ETRS89 szerint. "

= Koltségmegtakaritas
¢ Azonos pontok beszerzése, felkutatasa, mérése kiesik.
e Transzformacié kiesik.
e Amortizacié néhany nap alatt.

= Magasabb minéség
e Nagyfoku pontossag, megbizhatésag és az eredmények allanddsaga.
e Az egyszeri minbségellenérzés az adatbank készitésekor torténik. A
transzformacios eredmények kalibralasa és értelmezése kulterlleten kiesik.
e A fennmarado hibak elosztédnak.

A GNSS-bél kapott koordinatak (pl. az SAPOSO© -rél vagy ascos© -r6l) az ETRS89-
koordinata rendszerre vonatkoznak. A 3-DIM adatbankban rendelkezésre all6 paraméterek
végzik ezen GNSS-koordinatdk kézvetlen atvezetését a megfelelé orszagrendszerbe,
fekvésben (elhelyezkedésben) és magassagban.

A COPAG-adatbankok a meglévé koordinatak atszamitasara szolgalnak az orszag
koordinatarendszerébél az ETRS89 rendszerbe, GlS-adatallomanyrél ETRS89-re torténd
altalanos atallas keretein belul.



3-DIM - a rugalmas eszko6z

3-DIM-adatbankok 9X, NT, 2000, XP és CE operacios rendszerekben hasznalhatéak. A 3-
DIM-adatbankokat a Seiler mérnokiroda vagy a 3-DIM-partnerek forgalmazzak.
Arajanlatért, megrendelésért forduljon a Seiler mérnékirodahoz, az alul szereplé cimen. A
Seiler mérnokiroda vevdi igény szerint készit adatbankokat specialis terlletekre, vagy
magasabb pontossagot igényl esetekben.

A kovetkezo szoftverek és hardverek tamogatjak a 3-DIM-et:

DFLBF/CoPaG-transformaciés paramétereket. Az
ETRS89-en alapuld6  GPS-koordinata  (B,L,h)
funkcidjaval, ezekkel a paraméterekkel keriilnek a
koordinatak a klasszikus orszag helyzethalézatba
atvezetésre.

A DFLBF/CoPaG-hez alapul vett
pontoknal a helyzet es a magassag:

kiindulasi

B2 =B1+ dB1 (u, v, W, & gy, €, dm, da, df,B4,L,h1)
Lo =Ly +dL1 (u, v, w, & €y, €, dm, da, df, Bs,L1,h1)

ahol

B> = szélesség a célrendszerben

Lo = hosszUséag a célrendszerben

B = szélesseég a forrasrendszerben
L+ = hosszUséag a forrasrendszerben

u, v, W, & €y, &, dm = transzformécids paraméterek

e Leica e GEOsamos
e Trimble e GISmobil
e TOPCON e PageWin
e THALES e OLGA PRO
o AutoCAD-Applikationen e Use3DIM
e Gart-2000 e Microstation
e TSM/DCTools e KomGIS
e Vestra
Hosszusag Magassag
A DFLBF/CoPaG adatbankok biztositigk az dan. | A GPS-b6l megkapott magassagok ,h* csak

mértaniak/geometriaiak (WGSB84-Ellipsoid). Az
adatbankokbdl torténé DFHBF-korrigalas megvaldsitja a
kozvetlen atvezetést GPS-magassagbdl ,h“ a hasznalt
orszag magassagrendszerbe oH (,tengerszinti
magassagok‘). A DFHBF adatbank a javitast a GPS-
koordinata funkciéjaban biztositja (B,L,h) az ETRS89-
koordinata rendszerben orszagszerte.

A DFHBF-hez alapul vett kiindulasi pontoknal a helyzet

és a magassag:

H = h - DFHBF(p|B,L,h)

ahol:

H = orszag magassag ,H* mint output

h =GPS-magassag az ETRS89-koordinata rendszerben

B,L = GPS-helyzet az ETRS89-koordinata rendszerben

P = FEM- és mértékparaméter mint a DFHBF_DB
alkotéeleme

DFHBF(p|B,L,h) = DFHBF-javitas (geoid- és mérték
részbdl all)

A tudomanyos koncepcié megtalalhato:

DFLBF/CoPaG (www.geozilla.de)
Herr Prof. Dr. Ing. R. Jager
Frau Dipl. Ing. (FH) S. Kalber

DFHBF (www.dfhbf.de)
Herr Prof. Dr. Ing. R. Jager
Herr Dipl. Ing. (FH) S. Schneid.

Tovabbi informaciokat a
honlapunkon talal.

Ingenieurbiro-Seiler
Post:
Email:
Internet:

info@ib-seiler.de
http://www.ib-seiler.de

Haabergstralle 77, 77830 Buhlertal, Deutschland
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